
















































































































































































































































































































































































Zusammenfassung 149

der Praxis zu erwarten sind, liegen kdnnen. Zur wirklichen Starke der Stérsignale in
der Praxis liegen noch keine Messungen vor.

In den Versuchen zum Verhalten des Transponders im Tierkérper wurde festgestelit,
daf3 das Scutulum (Knorpel am Ansatz des Ohres) als Injektionsort auch fir neuge-
borene Kalber geeignet ist, wenn den anatomischen Platzverhdlinissen entspre-
chende Injektionsrichtungen eingehalten werden. in den Untersuchungen zu Lage-
verénderungen der Transponder im Tierkérper zeigte sich, dal

e bei Glastranspondern mit 12, 23 und 32 mm Lénge wahrend der Heilungsphase
{ca. 14 Tage) Verschiebungen im Einstichkanal auftraten. Dies hatte zur Folge,
daB der Transponder entweder verloren ging oder unmitialbar unter der Haut an-
stand und dort gegenlber StoB3einwirkungen nicht mehr geschiitzt war.

o Darliber hinaus traten in begrenztem Umfang Migrationen auf, wobei im Mittel
3 cm nicht Uberschritten wurden. Allerdings wurden auch Maximalwerte von 6 cm
ermittelt, die angesichts der geringen Anzahl an Versuchstieren als problematisch
erscheinen. Der Transponder wanderte in diesen Fallen unter dem Scutulum her-
aus, zumeist in den hinteren Kopfbereich. Die daraus resultierende Anderung der
Transponderorientierung war gering (< 45°).

e Eine Beschichtung der Glasoberflache mit sinem gewebevertriglichen Kunststoff
hatte einen positiven Effekt in Bezug auf eine Verminderung von Verlusten nach
der Injektion und die Verminderung von Migrationen. Wéhrend das Ausbleiben
von Verlusten im Stichkanal auf eine starkere Haftung zurlickzufGhren war, lag die
Ursache flr die geringeren Migrationen vermutlich in einer intensiveren Verwach-
sung mit dem umgebenden Gewsbe. Beobachiungen der Versuchstiere und hi-
stologische Untersuchungen belegen, daf3 bei beiden Transponderoberflichen
(Glas / Kunststoff) keine akuten Entziindungserscheinungen auftraten und durch
den Kunststoff keine stérkeren Abwehrreakiionen hervorgerufen wurden als bei
den Glastranspondern.

Die Einsatzuntersuchungen zur Bestimmung der Erkennungssicherhelt im Stand und
im Durchgang bestétigten die Ergebnisse aus den Laborversuchen. Wéahrend Tiere
im Stand mit Einzelantennen mit einer ausreichenden Sicherheit erfaf3t wurden, war
die Erkennung von bewegten Tieren im Durchgang nur dann zuverldssig, wenn
kombinierte Antennen verwendet wurden.
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Wahrend auf dem Gebist der Erkennungssicherheit und der Gewsbevertraglichkeit
mehrere Mafinahmen zur Verflgung stehen, um den spezifischen Anforderungen
gerecht zu werden, zeigten die Einsatzuntersuchungen, daB im Bereich der Ent-
nahme der Transponder im Schlachiprozef3 und der Funkiionssicherheit noch techni-
sche Probleme zu ldsen sind, bevor die Injektate sine breitere Verwendung finden

kénnen.

Ein zentraler Punkt sollte daher in welterfihrenden Untersuchungen die aus lebens-
mittelrechtlichen Grinden erforderliche Entnahme der Transponder aus dem
Schiachtkdrper sein. Erste Versuche ergaben, daf3 hierbei ein Entnahmeverfahren
festgelegt werden sollte.
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Anhang

Tab. At: Kennwerte der Transponder (nach Herstellerangaben TIRIS-System [56])

Abmessungen

32,5 x 3,8 mm; Wandstérke des Glases 0,3 mm

Gewicht

0,8¢g

l.esereichweite

bis 50 cm mit Handgerét, bis 1 m mit stationérem Lesegerét
(abhéngig von landerspezifisch zugelassener Sendeleistung)

Frequenz

134,2 kHz

Codelénge

64 bit

Datensicherungsverfahren

16 bit CRC-Code

Lesegeschwindigkeit

120 bis 150 ms

Betriebstemperatur - 25 bis +70 °C

Lagertemperatur - 40 bis +125 °C

Schockbesténdigkeit 200 g, 3 Achsen, |EC 68-2-27, Test Ea
Vibrationsbestandigkeit 10 g bei 10 bis 2000 Hz, 3 Achsen, |EC 68-2-6, Test F¢

Beeinflussung durch ex-
terne elektromagnetische
Felder

festprogrammierter Code wird nicht verdndert, auch nicht
durch Rdntgenstrahlung, EMV-besténdig

Tab. A2: Kennwerte der Ausleseelekironik (TIRIS-System [56])

Abmessungen

196 x 100 x 45 mm

Gewicht

630 g

Sendeleistung

gemanf den Vorschiiften des Bestimmungslandes

relative Feuchte

keine Kondensation im Bereich 10 bis 90 %

Stromversorgung 20 V Gleichspannung oder 2 x 15 V Wechselspannung
Datenschnitistelle RS232/ RS8422

Betriebstemperatur 0 bis +50 °C

Lagertemperatur - 40 bis +85 °C

Datentbertragung 300 bis 8000 baud, 7 Datenbit, 1 Faritatsbit, 1 Stopbit,

Xon/Xoff-Protokoll

Tab. A3: Kennwerte der Ausleseantennen (TIRIS-System [55], [56])

Antennenart Ey Ly Lo Ls
Gewicht 150 g 450 g 1000 g 1600 g
Betriebstemperatur - 30 bis + 80°C -30 bis +
66°C
Lagertemperatur - 40 bis + 100°C -30 bis +
60°C
Schutzklasse IP 66
Material glasfaserverstéirk- Polyurethan
tes Epoxitharz
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Tab. A4: Einstellungen des FeldstdrkenmeBgerétes (indirekte Messung der ma-
gnetischen Feldstarke A, Ausgabewert in dBuV/m)

Messung des
Grundrauschpegels

Messung der
Sendeleistung der
Ausleseantenne

Messung des
White-Noise-Pegels

Frequenz (kHz) 50 - 150 134,2 128,0
Bandbreite® 10 Hz 10 Hz 9 kHz
Entfernung der am Ort der 3m 05m

MeBantenne von der
Ausleseantenne

Ausleseantenne

*Standardeinsteliung:

CISPR

Tab. A5: Standardeinstellungen der Auslesesinheiten (SDK, Master/Slave und An-
tennen) und wiederholte Einstellungen vor jedem MeB3durchgang

Nr. |Einstellungen

Standard

vor jedem .
MeBdurch-

Abstimmung der Antenhe

__gang
X

PO et

Abstand

Einstellung der Sendeleistung auf 123 dByV/m in 3m

X

3 Betriebsdauer vor Testheginn (Erwarmung der
Antenne): 10 min

* X

Aktivierungszeit (Ladezeif) 50 ms

Remote Control

EMI-Sensitivity low

wireless Synchronisation off

Line-Mode

[ag fo-3 LX) Voo Fé) § HN

Baudrate 9600

KRR DR IRK X
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Einzelergebnisse der technischen Laborversuche
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Abb. A1: Feldstarke externer Signale im Labor ohne und mit Zuschaltung der Test-
anlage, sowle Stdrsignal (white noise)
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Tab. A8: Anzahl der Identifizierungen pro Durchgang in Abhéngigkeit von der Ge-
schwindigkeit bei verschiedenen Antennen (0°-Orientierung; [17])

Geschwin- Einzelantenne Antennenkombination [*Antennenkombination II**
digkeit (Ly) (2xLs) 2xLs)
{m/s) Min. Mod. | Max. | Min. Mod. | Max. Min. Mod. Max.

0,5 16 17 18 30 32 34 30 30 34
1,0 g 9 10 16 16 18 14 16 18
1.5 8 7 10 10 12 I 10 12
2,0 4 5 5 8 8 10 8 a8 8
2,5 3 4 4 6 [3] 8 6 6 g
3,0 3 3 3 4 [ [ 4 8 6
3,5 2 3 3 4 3] 3 4 4 [
4,0 2 2 3 4 4 4 4 4 4

Min.: Minimum; Mod.: Modalwert (=hdufigster Wert); Max.: Maximum; *Antennenkombination
I 2 x Lg mit gleichgerichteten Feldern und gleicher Sendeleistung (131 dBpuV/m);
“*Antennenkombination il 2 x Ls mit entgegengerichteten Feldern und ungleicher

Sendeleistung (131 und 129 dBuV/m)

Tab. A7: Anzahl der Identifizierungen pro Durchgang in Abhéngigkseit von der Ge-
schwindigkeit bei verschiedenen Antennen (45°-Orientierung;[17])

Geschwin- Einzelantenne Antennenkombination If Antennenkombination II**
digkeit Ly 2xLs) (2xLs)
{m/s) Min. | Mod. | Max.| Min. | Mod. | Max. Min. Mod. Max.

0.5 20 24 27 20 22 26 42 48 56
1,0 8 13 14 10 12 14 21 27 30
1,5 7 8 9 6 6 g 14 18 20
2,0 5 3] 7 4 8 7 11 13 16
2,5 4 5 5] 4 4 6 8 12 12
3,0 3 4 5 2 4 5 <] 8 10
3,5 2 3 5 2 4 4 6 g 9
4,0 2 3 3 2 3 4 3] 7 8

Tab. A8: Anzahi der Identifizierungen pro Durchgang in Abhangigkeit von der Ge-
schwindigkeit bei verschiedenen Antennen (90°-Orientierung, [17])

Geschwin- Einzelantene Antennenkombination! | Antennenkombination II**
digkeit {La) *2xls) {(2xly)
{m/s}) Min. | Mod. | Max. | Min. Mod. | Max. Min. Mod. Max.

0,5 21 25 26 0 0 ] 43 52 57
1,0 13 14 15 0 0 o] 25 27 28
1,5 8 10 10 0 0 0 12 18 20
2,0 5] 7 8 0 0 Q 12 14 16
2,5 5 [ [ 0 0 0 g 11 12
3,0 4 4 6 0 0 0 8 8 11
3,5 3 4 4 0 0 0 7 8 8
4.0 3 4 4 0 0 0 & g 8
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Tab. A9: Anzahl der ldentifizierungen pro Durchgang in Abhangigksit von der Lade-
zeit (0°-Orientierung, Einzelantenne Ls; [17])

Geschwin-
digkeit 10 ms 30 ms 50 ms
Min. Mod. Max. Miri. Mod. Max. Min. Mod. | Max.

0,5 16 18 20 20 21 22 16 17 18
1,0 g 10 11 11 11 12 9 9 10
1,5 6 6 7 6 7 8 5 6 7
2,0 4 5 5 5 6 6 4 5 5
2,5 4 4 4 4 4 5 3 4 4
3,0 3 3 4 3 4 4 3 3 3
3,5 2 3 3 3 3 4 2 3 3
4,0 2 2 3 2 3 3 2 2 3

Tab. A10: Anzahl der Identifizierungen pro Durchgang in Abhdngigkeit von der Lade-
zeit (0°-Orientierung, Antennenkombination I; [17])

Geschwin-
digkeit 10 ms 30 ms 50 ms
Min. Mod. Max. Mir, Mod. Max. Min. Mod. | Max.

0,5 24 30 34 35 38 40 30 32 34
1,0 12 14 18 18 20 20 16 16 18
1,5 8 10 14 12 14 14 10 10 12
2,0 6 8 10 8 10 10 8 8 10
2,5 6 6 8 8 8 8 6 5 8
3,0 4 8 8 5 3 5] 4 & 6
3,5 4 4 [ 4 6 6 4 6 3]
4.0 4 4 6 4 5 & 4 4 4

Tab. A11: Anzahi der ldentifizierungen pro Durchgang in Abh&ngigkeit von der Lade-
zeit (0°-Orientierung, Antennenkombination {; [17])

Geschwin-
digkeit 10 ms 30 ms 50 ms
Min. Mod. Max. Min. Mod. Max. Min. Mod. | Max.

4.5 21 24 32 36 36 38 30 30 34
1,0 12 14 18 18 18 20 14 16 16
1,5 8 10 i2 11 12 14 2] 10 12
2,0 3 10 g 10 10 3 8
2,5 4 6 8 6 8 8 6 8 3
3,0 4 6 8 6 6 8 4 6 6
3,5 4 4 5} 4 3] &) 4 4 8
4,0 3 4 8 4 4 5 4 4 4
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Einzelergebnisse der Versuche zum Verhalten der Transponder im Tierkdrper

Tab. A 12: Einzelergebnisse im Vorversuch (Gruppe 1: 32 mm-Transponder, LG bei injek-
tion ca. 80 kg, Transponderoberfliche Glas/glatt)

Kopfseite
Anzahi Wegstrecken (cm) Wegstrecken {cm)
linke Seite rechte Seite
1 1,0 3,5
2 3,0 0,0
3 3,0 2,0
4 1,0 0,0
5 1,0 3,5
<] 1,0 2,0
7 3,0 1,5
8 2,0 0,0
g 1,0 4,0

Tab. A 13: Einzelergebnisse im Hauptversuch | Gruppe 2, 3, 4; LG bei Injektion ca. 40 kg

Transpondergréfie (mm)
12 23 32
Anzahl rauh glatt rauh glatt rauh glatt
i 0,0 1,5 2,5 1,0 - 0,0
2 2,0 1,0 2,0 2,5 4,0 0,0
3 1,0 2,5 2,0 1,0 2,0 -
4 2,0 4,0 0,0 0,0 - 3,5
5 0,0 1,5 0,0 0,0 25 -
6 1,5 3,5 0,0 2,0 - 2,5
7 0,0 3,0 1,0 3,5 - -
8 2,0 2,0 2,0 0,0 - 2,5
9 2,5 1,0 2,0 1,0 2,0 -
10 2,5 2,0 1,5 2,5 - -
Gruppe 5, 6, 7; LG bei Injektion ca. 60 kg
12 23 32

Anzahl rauh glatt rauh glatt rauh glatt
1 0,0 4,0 5,5 35 3,5 1,5
2 2,5 2,0 0,0 2,06 3,0 1,5
3 4,0 2,5 0,0 0,0 4,5 2,0
4 0,0 2,5 0,0 3,0 4,0 2,5
5 4,0 2,0 1,0 0,0 3,0 6,0
6 3,0 0,0 1,0 0,0 2,0 0,0
7 0,0 3,0 1,5 0,0 2,5 -
8 0,0 1,5 1,5 0,0 3,0 1,0
g 2,0 6,0 - 1,0 0,0 0,0
10 1,0 1,0 - 2,0 3,0 0,0
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Fortsetzung Tab. A 13
Gruppe 8, 9, 10; LG bei Injektion ca. 80 kg

12 23 32

Anzahl rauh glatt rauh glatt rauh __glatt
1 1,5 1,0 - - 0,0 0,0
2 0,0 2,5 1,5 1,0 1,5 -
3 3,0 2,0 1,0 2,5 0,0 0,0
4 1,5 0,0 1,5 - - -
5 1,5 0,0 0,0 1,5 0,5 0,0
6 3,5 3,5 0,0 1,0 0,0 1,5
7 1,5 2,0 2,0 2,0 - 3,0
8 1,5 1,0 1,0 0,0 1,5 1,0
9 0,0 3,0 0,0 1,0 1,5 1,0
10 1,5 1,5 - - - -

Tab. A14: Einzelergebnisse im Hauptversuch It

Gruppe 11; LG bei Injektion ca. 60 kg, 32 mm-Transponder
Transponderoberfliche

Anzahl Glas / glatt PTFE-Belag
1 0,0 1,0

2 0,0 0,0

3 3,5 0,0

4 4,5 1,0

5 2,5 0,0

6 3,0 0,0

7 0,0 1,0

8 4,0 2,0

9 2,0 0,0

Gruppe 12; LG bei Injektion ca. 60 kg, Transpondergré3e 32 mm

Anzahl Glas / glatt e-PTFE-Schlauch
1 1,0 0,0

2 1,5 0,0

3 3,0 1,0

4 2,0 0,0

5 2,0 0,0

6 2,0 1,0

7 1,0 1,0

8 2,0 0,0

9 5,0 0,0
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Tab. A 15 Verfahren der Gewebepraparation

a. Einbetten des formalinfixierten Organs 10 min in Alkohol 100%
2 X 24 h in 70%igem Alkohol 10 min in Alkohol 96%
2 x 24 hin 96%igem Alkohol 10 min in Alkohol 70%
2 x 24 h in 100%igem Alkohol 10 min in Alkohol 50%
4 h in Aceton-Alkohol (1:1) 10 min Farben mit Himalaun-Lésung
2 hin Ac eton 30 min Blauen (Wasser)
2 h in Weichparaffin 15 min in Xylol Il
12 h in Hartparaffin 5 min Farben mit Eosin
Einbetten in Paraplast - Hartparatffin 1 min in Alkohol 70%
(1:3) 1 min in Alkohol 96%

b. Schneiden mit Mikrotom 15 min in Alkohol 100%
Schnittstarke 5um 15 min in Xylol |

c. Farbung 15 min in Xylol Il
15 min in Xylol | d. Eindecken in Eukitt

Spulen mit Aqua dest





