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L. Problemstellung

Verfahren der Pflanzenproduktion sind u. a. gegonwartig
dadurech gekennzeichnel, daB die meisten der Arbeilsopera-
tionen mechanisierl und teilweise automatisier: . sind.

Aber gerade die arbeitsintensiven Arbeitsgédnge, wi. Pflan-

zung, Bestandspflflege, Obst- und Gemlseernte, der Baum~
schnitt und die Vermarktung verlaufen noch mit einen  hohen
Handarbeitsaufwand. Der erforderliche Handarbeit aufwand

kann i. a. nicht abgesichert werden, was sich negativ auf
die Ertragshéhe und Qualitdl der Produkte auswirkt.

Das vorhandenes Defizit an Arbeitskrdften und die weiterhin
rickléaufige Arbeitskréafteentwicklung Ffithrt zu eineu hohen
Anteil an Uberstundenarbeit .

Erforderlich ist deshalb eine uUberdurchschnittliche Stei-
gerung der Arbeitsproduktivitédt, d. h. das steigende lirtrige
und verbesserte Qualilit mit gleichbleibendem bzw. sinken-
dem Handarbeitsaufwand zu realisieren sind.

So hat in der Gewidchshausgemiiseproduktion der Hand rbeits-
aufwand je Vldcheneinheit durch Verldngerung der Anbau-
dauer (z. B. ganzjdhriger Tomaten- und Gurkenanbau ), durch
héhere FErtrége/Fldcheneinheit und arbeitsintensiverc Anbau-
systeme zugenommen. Die ganzjadhrige Gemiiseproduktion erfor-
dert etwa 18.000 Akh/ha /1/.

Der Arbeitszeitaufwand Ffir den ganzjahrigen Tomalenanbau
(hoher Draht) betrédgt ca. 21.400 Akh/ha - davon ca. 4.800
Akh/ha fiir die Ernte - bis 30.000 Akh/ha /2, 3/.

Die Schwere der kdérperlichen Arbeit und ungunstige klima-
tische Bedingungen bei der Arbeit unter Glas fiihren zusitz-
lich zu einer ungiinstigen Arbeitskréftesituation.

Daraus erwdchst die VForderung nach Intensivierung der
Gewéchshauégemﬁseproduktion und damit nach Lésung n, die
eine wesentliche Leistungssteigerung bewirken. In de: konse-
quenten Nutzung neuester Erkenntnisse auf dem Gebiet der
Rechen-, Sensor- und Robotertechnik und damit der Automati-
sierung von Arbeitsoperationen bzw. von ProzeBabschnitten
werden Moglichkeiten fiir die Schaffung neuer Verlahrens-

lésungen gesehen.




